THR Kompaktowa prowadnica liniowa Typ SR

Dla duzych obcigzen radialnych

Przekréj poprzeczny

Rys. 1 Przekréj modelowy prowadnicy kompaktowej typu SR-W

Budowa i charakterystyka

W prowadnicy THIK typu SR kulki prowadzone sg
obiegowo w czterech rzedach miedzy rowkami fukowy-
mi szyny i wozka, a nastgpnie kierowane z powrotem
przez elementy zawracajace i zintegrowane kanaty po-
wrotne ptytek koncowych wézka. Wbudowane klatki
chronia kulki przed wypadaniem z wozka po zdjeciu
go z szyny. Cecha charakterystyczng prowadnicy kom-
paktowej SR firmy THIX jest stosunkowo mafa wyso-
kos¢ i szczegdlnie duza sztywnos¢ wozkow ktdre zapew-
niaja duzg doktadnosé i réwnomiernosé ruchu.

Kompaktowy model dla duzych obcigzen

Ten kompaktowy model o niewielkiej wysokosci moze
by¢ silnie obcigzany w kierunku promieniowym ze wzgle-
du na styk kulek o wartosci 90°.

Latwa realizacja dokiadnosci

Ze wzgledu na wtasciwos¢ samonastawialnosci typ ten
pozwala na kompensacje odchytek réwnolegtosci i wy-
sokosci dwdch szyn wzgledem siebie. Umozliwia to
lekki ruch z duza doktadnoscia.

Niski poziom hatasu

Ptytki koncowe wykonane z tworzywa sztucznego ze spe-
cjalnymi elementami zawracajgcymi zapewniajg réwno-
mierny i cichy obieg kulek.

Dtuga zywotnos¢

Nawet przy znacznym naprezeniu wstepnym czy przy
obcigzeniu skosnym nie wystepuje dodatkowy poslizg
réznicowy. Takze w takich warunkach utrzymany zosta-
je lekki charakter toczenia. Wiasciwos¢ ta umozliwia utrzy-
manie wysokiej doktadnosci w catym okresie zywotno-
Sci systemu prowadzenia.

Wersja odporna na korozje

Na zyczenie dostarczane moga by¢ wozki, szyny i kul-
ki w wykonaniu nierdzewnym. Sg one zwtfaszcza prze-
znaczone do zastosowan w pomieszczeniach czystych,
w przypadkach ograniczonych mozliwosci smarowania
lub w miejscach o wysokiej wilgotno$ci lub narazonych
na oddziatywanie pryskajgcej wody.
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Przeglad typow

SR-V

Model podstawowy niskiej prowadnicy kompaktowej
dla duzych obcigzen promieniowych. Stabilny system
prowadzenia liniowego o duzych no$nosciach.

SR-TB

Wersja typu SR-V ze skréconym wdzkiem.

Wysokos¢ tak samo niewielka jak w typie SR-W, ale
potgczenie konstrukcyjne od dotu.
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Wersja typu SR-TB ze skréconym wézkiem.




Cechy szczegodlne typu SR

Réznice miedzy prowadnicami kompaktowymi typy SR (kat styku 90°) z innymi typami prowadnic (kat styku 45°):

Réznice w zakresie nosnosci i zywotnosci

Ze wzgledu na rézne katy styku, ale przy identycznych zatozeniach technicznych, jak $rednica kulek, sma-
rowani, kierunki sit itd., prowadnica typu SR moze przenosi¢ o ok. 40% wieksze sity promieniowe niz prowad-
nice z katem styku 45°. To zwiekszenie obciazenia o czterdziesci procent wynika z rozkfadu sity dziatajgcej
w kierunku promieniowym przy kacie styku 90° w poréwnaniu do kata 45°. Efektem jest ponad dwukrotne
przedifuzenie zywotnosci typéw SR.

Kat styku
typu SR

Kat styku

1 typu HSR \
Réznice no$nosci

Srednica kulek i Zywotnosé
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Kat 90° : P = P :g 106 Kat 45° : Pg = sin 45° X P
© —= AN
Py 90° = =3 L"'_}ff_‘45°-$qtl st;::
SR — Y N 108 .
Pa45° P X sin45° 0=
Pg = sita w kierunku promieniowym 104 .
P = sita prostopadfa do rowka 3 5 10

Srednica kulek (mm)

Réznice w zakresie precyzji

Na doktadnos¢ ruchu maja wptyw tolerancje obrdbki i szlifowania wézkdéw i szyn. Jesli tolerancja obrdbki biez-
ni wynosi A, to ta tolerancja obrébki wptywa 1,4 raza bardziej na réznice wysokos$ci mechanizmu o kacie sty-
ku 45° niz na réznice wysokosci typu SR. Podobnie wptyw na odchytke réwnolegto$ci w modelu z katem sty-
ku 45° jest 1,22 raza wiekszy niz przy kacie styku 30° kompaktowego typu SR.

Odchytka réwnolegtoéci A,

dolny rowek

Kat styku typu HSR

! Odchytka réwnolegtosci A, L

dolny rowek

Kat styku typu SR

Tolerancja wysokosci A\
Tolerancja szlifowania A

Rdéznica wysokosci A,

Tolerancja obrébki i doktadnosé
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Réznice w zakresie sztywnosci

Kat styku 90° w prowadnicy kompaktowej typu SR powoduje w poréwnaniu do systemu z katem styku 45° takze
réznice w zakresie sztywnosci. Przy identycznym obcigzeniu promieniowym ugiecie promieniowe w typie SR
jest 0 44% mniejsze. Réznice w zakresie obcigzenia radialnego i ugigcia pokazane sg na ponizszym rysunku.
Jak z tego wynika, typ SR nadaje sie szczegdlnie do zastosowan, w ktdrych sztywnos¢ w kierunku promieniowym
odgrywa istotng role.
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Podsumowanie

Kompaktowa prowadnica typu SR nadaje sie szczegdlnie do zastosowan, ktérych wystepuja gtéwnie obcigzenia
promieniowe oraz w przypadkach, kiedy potrzebna jest duza sztywno$¢ promieniowa i wysokie dokfadnosci ruchu.
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Zakresy nosnosci

Nosnosci

Prowadnice kompaktowe typu SR moga by¢ obcigzane
we wszystkich kierunkach. Nosnosci podane w tabelach
wymiarowych dotyczg nosnosci w kierunku promienio-
wym. Nosnosci w kierunkach odrywajacym i stycznych
okre$lone sg w tabeli 1.

Kierunek odrywajacy 8'—
oL

-3

—

1 8 Kierunek radialny

Kierunek Gt Kierunek C;T
boczny Cor boczny
— f—

Tab.1 Wspdtczynniki nosnosci dla typu SR

Dopuszczalny moment statyczny M,

W przypadku zastosowania jednego lub dwdch wézkéw
zamontowanych razem na jednej szynie, w zaleznosci
od potozenia punktu przytozenia sity, moga na wézek
dziata¢ momenty. W takich przypadkach odpowiedni
typ nalezy dobiera¢ wedtug wartosci podanych w tabeli
3. Momenty nalezy uwzgledniaé takze przy obliczeniach
sit i zywotnosci.

Tab. 3 Dopuszczalny moment statyczny typu SR
Jednostka: kNm

kox\gt?bkl?céﬁna Nos$nosé dynamiczna | No$no$¢ statyczna Wielkogé Mp Mg Mc?
R Radialna c Co konstrukeyjna | 4 wezek | 2 wozkiv | 1 wozek | 2 wézkin
15-70 |Od9ywajaca|  C = 0.62C CoL = 0,50 G SR15W/TB | 0,0925| 0,516 | 0,0567| 0,321 0,113
Styczna Cr = 0,56C Cor = 0,43 C, SR15V/SB | 0,0326| 0,224 | 0,0203| 0,143 | 0,0654
SR Radialna c Co SR20W/TB | 0,146 | 0,778 | 0,0896| 0,481 | 0,194
g5.150 |Odvwajaca| G- 078C CoL = 071 Co SR20V/SB | 0,053 | 0,332 | 0,0329| 0,21 | 0,11
Styczna Cr =0,48C Cor = 0,35 C, SR25W/TB | 0,286 | 1,52 0,175 | 0,942 0,355

Obcigzenie wypadkowe

Obcigzenie wypadkowe wdézka prowadnicy przy
jednoczesnym obcigzeniu odrywajgcym i bocznym
oblicza si¢ wedfug wzoru:

PE:X X PL+Y X PT

Pe : obcigzenie wypadkowe w kierunku odrywajacym

lub bocznym (N)
P_ : obcigzenie w kierunku odrywajacym (N)
P: : obcigzenie w kierunku bocznym (N)
X,Y : wspotczynniki ekwiwalencji (Tabela 2)
Tab. 2 Wspdtczynnik ekwiwalencji
kox\gﬁbklgzéyl?na PE X Y
SR Ekwiwalentne obcigzenie odrywajace | 1 1,15

15~70 Ekwiwalentne obcigzenie styczne |0,866| 1

SR Ekwiwalentne obcigzenie odrywajace | 1 2

85~150 Ekwiwalentne obcigzenie boczne | 0,5 1

SR25V/SB | 0,103 | 0,649 | 0,0642| 0,41 | 0,201

SR30W/TB | 0,494 | 255 | 0,303 | 1,57 | 0,611

SR30V/SB | 0,163 | 1,08 | 0,102 | 0,692| 0,352

SR35W/TB | 0,74 4,01 0,454 | 2,49 | 1,01

SR35V/SB | 0,259 | 1,68 | 0,161 1,07 | 0,576

SR45W/TB | 1,1 596 | 0,679 | 3,69 | 1,77

SR55W/TB | 2,27 [11,3 1,39 6,98 | 2,87

SR 70T 2,54 |13,2 2,18 | 11,3 4,14

SR 85T 2,54 (151 1,25 7,47 | 574

SR100T 3,95 (20,9 1,95 |10,3 8,55

SR120T 5,83 (32,9 2,87 |16,2 |13,7

SR150T 9,98 (55,8 492 275 |24,3

Uwaga: " Wartosci dla wézkéw zamontowanych
bezposrednio jeden za drugim

2 Warto$é M dla jednego wdzka. Przy

zastosowaniu 2 wozkoéw wartos¢ ta podwaja

sie.
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Naprezenia wstepne

W tabeli 4 podano klasy naprezenia wstepnego z odpo-
wiednim luzem promieniowym dla poszczegodlnych wiel-
kosci konstrukcyjnych. Systemy z naprezeniem wstep-
nym maja ujemny luz promieniowy.

Tab. 4 Klasy naprezenia wstepnego Jednostki: um

Wskazowki montazowe

Wysokos¢ wystepow i zaokraglenia

Dla tatwego i bardzo precyzyjnego montazu powierzchnie
dotykowe powinny mie¢ wystepy do ktérych moga byé
docisniete wozki i szyny. W tabeli 5 podano odpowiednie
wysokosci wystepow. Zaokraglenia musza by¢ wykonane
w taki sposéb, by nie doszto do dotyku podanych

Klasa naprezenia krawedzi wdzka lub szyny i muszg by¢ mniejsze niz
S99 ormalne lekkie $rednie podane w tabeli 5 wartoéci maksymalne zaokraglen.
Wielkosé — C1 Co
SR15 —4~+2 |-10~-4 —
SR20 -5~+2 [ —12~-5|-17 ~ - 12 ;
SR25 -6~+3 |-15~-6|-21~-15 "ﬂ' \
SR30 ~7~+4|-18~-7|-26~-18 —— Jr "
SR35 ~8~+4]-20~-8|-31~-20 Lo )
SR45 -10~+5 |-24~-10|-36 ~ — 24 ot
SR55 -12~+5 | —-28 ~—-12 |-45 ~ - 28 s
SR70 - 14~+7 |-32~-14|-50 ~ — 32
SR85 —-20~+9 [—46 ~-20|-70 ~ — 46
SR100  [-22 ~ +10| —52 ~—22 |~ 78 ~ — 52 Tab. 5 Wysoko$¢ wystepdw i zaokraglen
SR120 -25~+12| -57 ~-25|-87 ~ - 57 Jednostki: mm
SR150 — 29 ~ +14| - 69 ~—29 |[—104~ — 69 Bau- Promien Wysokos¢ Wysokosé
groBe | zaokraglenia | wystepow wystepow
Uwaga 1: Klasy naprezenia ,normalne” nie podaje sie dla szyny dla wozka
w kodzie zamdéwieniowym. r (max.) H, H, E
U 5N L. K Ku st i ok SR15 0,5 3,8 4 4,5
waga 2: Naprezenie w kierunku stycznym wynosi ok.
60% wartosci dla naprezenie w kierunku pro- R gl 2 2 &
mieniowym. SR25 1,0 B B 7
B k — - SR30 1,0 8 6 9,5
udowa kodu zamowieniowego SRG: T 5 . o
SR45 1,0 10 8 12,5
SR30 W 2 SS CO +1200L P M- Il SR55 15 11 8 13,5
Liczba szyn 2 ’
w zastosowaniu SR70 1,5 12 10 15
rownoleglym® SR85 12 8 12 18,5
Szyna ze stali
nierdzewnej SR100 1,2 10 15 19
Oznaczenie SR120 1,2 12 20 15
klasy doktadnosci
SR150 1,2 12 20 22

Dtugo$¢ szyny (mm)

Symbol naprgzenia wstepnego
Symbol uszczelnienia

(SS — uszczelnienia czotowe i boczne)
Liczba wézkéw na szynie

Typ wézka

Typ prowadnicy/ wielko$¢

1 Symbol ,II” 0znacza planowany montaz dwéch szyn
przebiegajacych réwnolegle
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Klasy doktadnosci

Dokftadno$¢ kompaktowych prowadnic firmy TR de-
finiowana jest, jak pokazuja tabela 6 i rysunek 3, wedtug
rownolegfosci ruchu, tolerancji pomiarowych wysokosci
i szerokosci jak i réznicy wysokosci i szerokos$ci pomie-
dzy parami wozkéw zastosowanych na jednej szynie lub
na wielu szynach przebiegajgcych réwnolegle w jedne;j
ptaszczyznie.

Rys. 2 Ptaszczyzny odniesienia

40
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Dtugosé szyny (mm)

Rys. 3 Roéwnolegtosé ruchu w odniesieniu
do dtugosci szyny

TR

Tab. 6 Klasy doktadnosci Jednostka: mm
Wiel- Klasa Normalnal Wysoka | Prezy- | Super Ultra
kos¢ doktadnosci zyjna precy- | prezy-

zyjna zyjna
Oznaczenie = H P SP uP
Tolerancja pomia- 0 0 0
rowa wysokosci M| =01 [=0.03 | _0 o3 | 0 015|-0,008
Odchytka
wysokosci M 0,02 0,01 0,006| 0,004 | 0,003
pomiedzy parami
Tolerancja 0 0 0
f? szerokosci W, | *01 | 0,03 | 003 | _0015(-0,008
Odchytka
20 | szerokosci W, 0,02 0,01 0,006| 0,004 | 0,003
pomiedzy parami
Roéwnolegtosé
ruchu powierz. A C (wg rys. 3)
wzgledem pow.
Roéwnolegtosé
ruchu powierz. [D] A D (wg rys. 3)
wzgledem pow.
Oznaczenie - H P SP UP
Tolerancja pomia- 0 0 0
rowa wysokosci M| =01 | =0.04 | 04 | _0,02 |-0,01
Odchytka
wysokosci M 0,02 0,015| 0,007| 0,005| 0,003
pomiedzy parami
SR :
Tolerancja 0 0 0
25 |szerokosci W, |01 [*0.04 1 504 | 002 [-0,01
30 | Odchytka
35 | szerokosci W, 0,03 0,015/ 0,007| 0,005| 0,003
pomiedzy parami
Roéwnolegtosé
ruchu powierz. A C (wg rys. 3)
wzgledem pow. [A]
Roéwnolegtosé
ruchu powierz. [p] AD (wg rys. 3)
wzgledem pow.
Oznaczenie - H P SP UP
Tolerancja pomia- 0 0 0
rowa wysokosci M| =01 | =0.05 | _g05 [ 0,03 |-0,02
Odchytka
wysokosci M 0,03 0,015| 0,007| 0,005| 0,003
pomiedzy parami
Tolerancja 0 0 0
ig szerokosci W, | *01 | 0,05 | g5 | 0,03 |-0,02
Odchytka
55 | szerokosci W, 0,03 | 0,02 | 001 | 0,007| 0,005
pomigdzy parami
Roéwnolegtosé
ruchu powierz. A C (wg rys. 3)
wzgledem pow.[A]
Roéwnolegtosé
ruchu powierz. [p] A D (wg rys. 3)
wzgledem pow.
Oznaczenie - H P SP UP
Tolerancja pomia- 0 0 0
rowa wysokosci M| =01 | =0.07 | 07 [ 0,05 |-0,03
Odchytka
wysokosci M 0,03 0,02 0,01 | 0,007 | 0,005
SR | pomiedzy parami
70 ’
Tolerancja 0 0 0
85 |szerokosci W, | *0:1 | £0.07 | 47 | 0,05 | 0,03

100 | Odchytka
120 | szerokosci W, 0,03 0,025/ 0,015/ 0,010 0,007
150 pomigdzy parami

Réwnolegtosé

ruchu powierz. A C (wg rys. 3)
wzgledem pow. [A]

Roéwnolegtosé

ruchu powierz. [p] AD (wg rys. 3)
wzgledem pow.
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Uszczelnienia

Uszczelnienia koncowe

Wozki kompaktowej prowadnicy typu SR sa standardowo
wyposazone w uszczelnienia koricowe.

Uszczelnienie
koricowe

Rys. 4

Uszczelnienia podwéjne

Dla wzmocnionej ochrony przed pytem dostepne sg ja-
ko akcesoria uszczelnienia podwdjne.

Uszczelnienie
koncowe

Rys. 5

Zgarniacze metalowe

Zgarniacze metalowe (opcja) chronig uszczelnienia
przed gorgcymi widrami i innymi wigkszymi czgstkami
statymi

Uszczelnienie
koncowe
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Uszczelnienia boczne

Celem lepszej ochrony przed pytem wézki moga byé wy-
posazone w montowane od dofu wézka uszczelnienia
boczne.

Rys. 7

Uszczelnienia wewnetrzne

Uszczelnienia wewnetrzne chronig skutecznie wnetrze
wozka przed pytem i innymi materiatami obcymi. Dostep-
ne dla wielkosci SR45 do 55.

Uszczelnienie
wewnetrzne

Rys. 8
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Oznaczenie uszczelnienia Opory uszczelnien
W kodzie zamdwieniowym nalezy poda¢ oznaczenie po- W tabeli 9 podano maksymalne wartosci oporéw uszczel-
zgdanego uszczelnienia wézka. nien nasmarowanego wézka z zamontowanymi uszczel-
nieniami koricowymi (symbol ,UU” w numerze zamdwie-
Dtugos$¢ catkowita wozka moze sig zmienia¢ w zalezno- niowym).
8ci od zastosowanego uszczelnienia. Patrz tab. 8 z po- ) . )
danymi zmianami dfugosci L wézka. Tab. 9. Opdr uszczelnienia Jednostka: N
Typ Opor uszczelnienia
SR15 2,5
SR20 3,4
Tab. 7 _ SR25 4.4
Symbol Opls. | : SR30 88
uu z obustron'nerw us'zcz?Inlenle.nT koncowyr'n SR35 118
SS z uszczelnieniami koricowymi i bocznymi SR45 12.7
77 z uszczelnieniami koricowymi i bocznymi SR55 15.7
wraz ze zgarniaczem metalowym :
55 — — - ' SR70 19,6
podwdjne uszczelnienie koricowe i boczne SR85 —
KK podwdjne uszczelnienie koricowe i boczne SR100 _
wraz ze zgarniaczem metalowym
SR120 =
LL uszczelnienia koncowe o obnizonym SR150 _
oporze przesuwu
RR uszczelnienie LL i uszczelnienia boczne
w
e
2
(=]
s
Tab. 8 Mozliwo$ci kombinacji uszczelnien i zmiany diugosci wozkéw zaleznie od typu uszczelnienia 2
Jednostka: mm &g
Wielkosé bez uu SS DD zz KK LL RR %%
SR15 o |[-5,0]| o - o = o |52 o [14 ]| - 6,6| o — o — g
SR20 (@) -6,3 0] - [¢) - ) 6,3 PaN 4.1 ~ |10,7| o — @) — %
<
SR25 o |-7,0] o — o — o |76] o |44 | o |12,0| o — o _ =
SR30 o [-7,0] o - o - o |76]| o |26 | o [10,2| X X
SR35 o |-7,0] o - o - o |76 | o [26 | o [10,2] X X
SR45 o [-80]| o - 0 - o |86 | o |34 | o |120| X X
SR55 o [-80]| o — o — o [86 | o [34]| o |120| X X
SR70 o |-74| o - o - o 8,6 o | 3,8 o 11,0 X X
SR85 o |-80| o = o = X X X X X
SR100 o |-80]| o - o - X X X X X
SR120 o |-90]| o - o - X X X X X
SR150 o |-90]| o - o - X X X X X
Uwaga: o: kombinacja mozliwa

X: kombinacja niemozliwa
2 kombinacja mozliwa, ale bez smarowniczek; prosimy skontaktowaé sie z THIK lub Hennlich.
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Mieszki ostaniajgce

Wymiary poszczegdlnych specjalnych mieszkéw ostaniajgcych dla prowadnicy SR podane sa ponizej zamieszczo-
nej tabeli. Przy zapytaniach prosimy specyfikowaé wyréb wedfug ponizszego wzoru.

b w L max
S 1 a L min
I | w
T[T et ‘ S
fjaat : M= i i
i__J } w4 Hi P !
i ] ty
_R_ Specjalna ptyta mocujaca mieszek ] t2 t3
(do przyklejenia) T S ~llz_ S
Jednostka: mm
Wymiary gtowne A Pasujaca
Wielko$é b Plytka Lmax prowa-
- 2z 2z mocu- R
W H|H TP b |t by |t ts |ty | Sk a |wvBiss|ear| | 9Med
JS15 | 51|24 |26 | 15|22 | 34| — | — | 8 | — M3 X 6 5 85| — | 14| 5 | SR15
w JS20 (58|26 (30 (15|25 |42 —| — | 6 | 6 M3 X 6 4 8 05|14 | 5 | SR20
E JS25 | 71|33 (38 (20|29 |5 — | — 1| 6|7 M3 X 6 7 [11,5| 1 14| 7 | SR25
% JS30 | 76 |37,5[37,5| 20 | 42 | 5 12 117 | — | — M4 x 8 3 8 | —| 14| 7 | SR30
S JS35 (84|39 (39 (20|44 | 65|14 |20 | — | — M5x10 | 157 | — | 14| 7 | SR35
gg JS45 | 95 |475(475( 20|60 |8 |22 |27 | — | — M5x10 | — |5 | — | 14| 7 | SR45
g" JS55 (108 |55,5(555( 25| 70 (10 |24 |28 | — | — M6x12 | — | 4 | — | 14| 9 | SR55
‘é JS70 (144 |67 (67 (30| 90 (13 |34 |35 | — | — M6x12 | — |9 | — | 14 |10 | SR70
<
s Uwaga: Jesli mieszek ostaniajacy przeznaczony jest do prowadnicy montowanej w innym pofozeniu niz horyzontalne,

nalezy zaznaczyc¢ to przy zamowieniu, ze wzgledu na inny w takich przypadkach zakres wydtuzania mieszka.

Kod zamoéwieniowy

JS55 - 60/480

Bl miflesle ( dt. w ztozeniu )

dt. w roztozeniu

Wielkosé

Uwaga: Dtugo$¢ mieszka oblicza si¢ wg nastepujgcych
WZzOréw:

in— _S_ :
Lmin = (A1) S: Skok (mm)
Lmax= Lmin X A A: zakres wydtuzenia (Lmax/Lmin)
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Nowy specjalny mieszek ostaniajgcy dla typu SR

TR

Dla typéw SR15/20/25 dostepne sa obecnie oprdcz dotychczasowych specjalnych mieszkdw ostaniajacych takze mieszki
0 opisanych ponizej wiasciwosciach. Przy zamdwieniu prosimy podawac¢ oznaczenie wedtug zamieszczonego dalej

Wzoru.

Wiasciwosci

1) Mniejsza wysokos$c¢ i szerokosé pozwalajgca na do-
ktadne dopasowanie do wozka. Zakres wydtuze-
nia taki sam lub nawet lepszy.

2) W kazdej fafdzie mieszka znajduje sie ptytka po-
$rednia. Dzieki temu mozliwe jest zamontowanie
mieszka na ptaszczyznie odwrdconej, pochylonej
lub pionowe;j.

3) Nowe mieszki pozwalajag na prace z predkosciami do
2 m/s (120 m/min).

4) Mieszki moga by¢ mocowane na tasmie samomocu-
jacej (,rzep”). Dzigki temu mozliwe jest docinanie
mieszkoéw z dtugosci standardowych lub fgczenie
na klej przy dfugich szynach.

5) Zachowana jest jednak mozliwo$é mocowania za po-
moca Srub.

6) W przypadku zyczen specjalnych prosimy o kon-
takt z naszymi stuzbami technicznymi.

Tasma Tasma
samomo- samomo-
w cujgca €max cujgca w
b b /§ €min \
a
[y l
Pl |: ¢ & ‘ |
a| L el h
' E ' Z | \ 7
o= l .1 »—-—) ; ) e —
SN ! |
P y Ptytka ' ’
e Mocowanie na klej lub $rubami
Jednostka: mm
Wymiary gtéwne pasujgca
b Zakres Wspdt-| prowadnica
Wielkosé wydtuzenig CZynnik
W | H B b, t t3 ty a W | TB |€max|€fmin| A E k
DS 15 38 |19 | 10 | 22 | 34| 8 — [ 35| 0 7 2 183 | 25| 5 2 1,3 SR 15
DS 20 49 | 22 | 10 | 256 | 42| 6 6 4 0 35| 18 | 25| 5 2 1,3 SR 20
DS 25 56 | 26 | 12 | 29 | 5 6 7 4 0 85| 4 13 | 8 5 2 1,3 SR 25

Kod zaméwieniowy

DS20 - 50/250

Bl fifesda dt. w ztozeniu
dt. w roztozeniu

Wielkosé

* Maksymalna dtugo$¢ segmentu lub dtugos¢ standar-
dowa wynosi
Lmax (Lmin) = €max (€min) x 200

* Przykfad obliczeniowy mieszka dla SR15,
skok €= 530 mm

Lmin = s _ 530 =132,5=135
(A-1) 4
Lmax = A X Lmin =5 X 135 = 675
n= konieczna liczba fatd
_ L max _ 675
Pxk 10x1,3

= 51,9 = 52 faldy
Lmin =nXx¢fmin + E=52 X 2,5+2=132
(E dla ptytki o grubosci 2)

Pasujacy mieszek: DS15-132/675.
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Metalowa ostona teleskopowa

Wymiary metalowych oston teleskopowych dla prowadnic kompaktowych typu SR podane sa w ponizszej tabeli. Pro-
simy korzysta¢ z podanego dalej wzoru kodu zamdwieniowego.

Lmax w
L.min S b1
\ D
t |
H -
1 T LT
!
' S
ba|,

Jednostka: mm

Wymiary gtéwne e
Wielkos$¢é Rozmiar $rub .
W D max H b1 t1 b2 t2 t3 t4 S X diugo$é¢ gwintu prowadnlca
"9" TPS 25 42 30 26,5 29 5 — — 6 7 M3 x 6 SR 25
) TPS30 | 54 | 37 | 345 | 42 5 12 17 | — — | M4x 8 SR 30
g TPS 35 64 42 38 44 6,5 14 20 — — M5 x 10 SR 35
£z TPS 45 76 55 48 60 8 22 27 — — M5 x 10 SR 45
%% TPS 55 90 61 54,5 70 10 24 28 — — M6 x 12 SR 55
g Jednostka: mm Jednostka: mm
E Wielkosé | Liczba L Skok Wielko$¢ | Liczba L Skok
segmentdw|  min max segmentdw|  min max
3 200 530 330 3 350 980 630
TPS 25 3 150 380 230 TPS 45 3 300 830 530
3 100 230 130 3 250 680 430
3 250 680 430 3 200 530 330
TPS 30 3 200 530 330 4 400 1460 1060
3 150 380 230 TPS 55 4 350 1330 980
3 300 830 530 4 300 1060 760
TPS 35 3 250 680 430 4 250 860 610
3 200 530 330
3 150 380 230

Kod zaméwieniowy
TPS55 - 400/1460

Lmax (dtugo$¢ w roztozeniu)

Lmin (dtugo$¢ w ztozeniu)

Wielko$é
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Dtugosci standardowe i maksymalne szyn

Dtugosci standardowe i maksymalne szyn prowadnic typu SR podane sg w tabeli 10. W przypadku diugosci szyn prze-
kraczajgcych diugo$¢ maksymalng szyny wykonywane sg w odcinkach w wersji dotykowej. Przy diugosciach niestan-
dardowych nalezy wzig¢ pod uwage podany w tabeli wymiar G. Przy jego przekroczeniu szyna po montazu ma ten-
dencje do niestabilnosci, przez co doktadno$¢ korica szyny moze byé zachwiana. Przy zamawianiu szyny sktadaja-
cej sie z wielu czeéci nalezy podawac catkowitg dtugos¢ szyny.

Szyny w wersji dotykowej maja potaczenia wykonane w technice iskrowej, a tylko obydwa konce maja krawedzie fa-
zowane.

!‘ ‘:'T' - | 'i;"‘. ﬁ
| i
o e | L_E _[G_
L. Lo
Tab.10 Dfugosci standardowe i maksymalne szyn Jednostka: mm
Wielkosé SR 15 SR 20 SR 25 SR 30 SR 35 SR 45 SR 55 SR 70
160 220 220 280 280 570 780 1270
220 280 280 360 360 675 900 1570
280 340 340 440 440 780 1020 2020
340 400 400 520 520 885 1140
400 460 460 600 600 990 1260
460 520 520 680 680 1095 1380
520 580 580 760 760 1200 1500
580 640 640 840 840 1305 1740 5
640 700 700 920 920 1410 1860 g
700 760 760 1000 1000 1515 1980 ;
760 820 820 1080 1080 1725 2100 om
820 940 940 1160 1160 1830 2220 ﬁ%
940 1000 1000 1240 1240 1935 2340 % %
1000 1060 1060 1320 1320 2040 2460 =
1060 1120 1120 1400 1400 2145 2580 =
1120 1180 1240 1480 1480 2250 2700 =
1180 1240 1300 1640 1640 2355 2820 o
1240 1300 1360 1720 1720 2460 2940
Diugosci 1300 1360 1420 1800 1800 2565
standardowe 1360 1420 1480 1880 1880 2670
szyn 1420 1480 1540 1960 1960 2775
(Lo) 1480 1540 1600 2040 2040 2880
1540 1600 1660 2120 2120 2985
1660 1720 2200 2200
1720 1780 2280 2280
1780 1840 2360 2360
1840 1900 2440 2440
1900 1960 2520 2520
1960 2020 2600 2600
2020 2080 2680 2680
2080 2140 2760 2760
2140 2200 2840 2840
2260 2920 2920
2320
2380
2440
F 60 60 60 80 80 105 120 150
G 20 20 20 20 20 22,5 30 35
Maxi dtugosé 2500 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
(1240) (1480) (2020) (2520) (2520)

Uwaga: Warto$ci maksymalne zmieniajg sie zaleznie od klasy doktadnosci. Jezeli nie jest mozliwe zastosowanie wers;ji
stykowej szyn, w przypadku ditugosci przekraczajacych dtugosci maksymalne prosimy o kontakt z TR lub
Hennlich.

Dane w () dotycza dtugosci maksymalnych szyn w wykonaniu odpornym na korozje.
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Typ SR z szyng przykrecang od dotu

Szyny typu SR dostepne sa réwniez w wersji przykre-
canej od dotu.

11}
e : ; 1
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Tab 11. Otwory gintowane Jednostka: mm
Wielko$é Sh €,
SR 15 M5 7
SR 20 M6 9
SR 25 M6 10
SR 30 M8 14
SR 35 M8 16
SR 45 M12 20
SR 55 M14 22

1. Doboru wkretéw mocujacych nalezy dokona¢ tak, aby
w otworze gwintowanym pozostawato 2- 5 mm wolnej
przestrzeni.

2. Przyktad kodu zamdéwieniowego
SR30 W2SS + 1000LH K

Oznaczenie typu
z otworami gwintowanymi od dotfu
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SR-TB/SB SR-TB/SB M

Typ standardowy Typ nierdzewny"

SR-SB

(duze obciazenie) (Srednie obcigzenie)

Wymiary Wymiary wézka =
Typ ? Wys. | Szer. Dt. g
M w L B c S L, T K N E <
o
SR15TB TB-MY3" 57 26 39,5 gu
SR15SB SB-Myss| 24 52 | 44 “a | 45| 209 | 7 | 195 | 6 55 wd
’ z
SR20TB TB-M® 66,5 32 46,7 8-
SR20SB SB-Md | 28 | 59 |48 | 4 | | 55 o7g| 9 |22 g | e %
SR 25 TB-Y TB-MY34 83 35 59 2
SR 25 SB-Y SB-My2»| 33 73 | 60 60 | _ 7 | 352| 10 |26 7 12 B
SR30TB TB-Md 97 40 69,3
SR30SB SBMy | 42 90 | &5 72 | 9 | 404 | 10 |325 | 8 12
SR35TB TB-M® 111 50 79
SR355B spuw | 48 | 100 | 7g 82 | 9 | 457 | 13 |365 | 85 | 12
SR 45 TB 60 | 120 |126 | 100 | 60 | 11 | 905 | 15 | 475 | 115 | 16
SR 55 TB 68 | 140 |156 | 116 | 75 | 14 [117 | 17 | 545 | 12 16

1) W wariantach z oznaczeniem M wézek, szyny i kulki wykonane sg ze stali nierdzewnej.

2) Wzor kodu zamdwieniowego podany jest na stronie 160.

3) Na zyczenie w tych typach réwniez ptytki koicowe moga byé wykonane ze stali nierdzewnej.

4) Symbol Y oznacza, ze otwory do Srub mocujacych szyn wykonane sa dla wielkosci SR25SB/TB pod $ruby roz-
miaru M6. Bez takiego symbolu szyny przystosowane sa pod $ruby rozmiaru M5.

5) Standardowe dtugosci szyn podano na stronie 167.

6) Dopuszczalne momenty statyczne M,, Mg i M podane sg na stronie 159.
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. 5
E L1 X L .
c L1 E
4s | 2-S
| P — [l B
i : ' d2 Cil BH BY
=3 | I T
- 7 K | J M
M \ L1 4 A = \ :
A | R M ’h ] it AT 'r"‘:-w
') _.L. \‘ [N u ()
=1 A g d it ¥
W2 Wi jt
F
Typ SR-TB Typ SR-SB
(duze obcigzenie) (Srednie obcigzenie)
Jednostka: mm
W Szer. Wymiary szyny® No$nosc® Ciezar
z smarowniczka W, Wys. C Cy, | wozek | szyna
< +0,05 | W, My F dy X dy, X h kN kN lkg| | |kg/m|
o
oW
o= 9,561 | 1983 | 0,2
wd PB1021B 15 185 | 125 | 60 3,5 %6 x45 539 | 111 | 015 | 1.2
E 125 | 252 | 04
g B-M6F 20 19,5 | 15,5 60 6 X 95 X% 8,5 716 | 144 | 03 2,1
=
< 20,3 | 395 | 06
5 B-M6F 23 25 18 60 7x11x9 117 | 225 | 04 2,7
30 56,8 1,1
B-M6F 28 31 23 80 7x11x9 172 | 325 | 08 4,3
41,7 | 77,2 1,5
B-M6F 34 33 27,5 80 9 X 14 x 12 238 | 441 1.0 6,4
B-PT1/8 45 37,5 | 355 | 105 11 X 17,5 X 14 55,3 |101 2,5 11,3
B-PT1/8 48 46 38 120 14 X 20 X 17 89,1 (157 4,2 12,8
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SR-W/V SR-W/V M

Typ standardowy Typ nierdzewny"

4

SR-W ’
(duze obcigzenie) Y

SR-V
($rednie obcigzenie)

Wymiary Wymiary wézka =
Typ 2 Wys. Szer. Dt. g
M W L B C Sx¢ L, T K N E <
1<)
SR 15 W-Y  W-M34 57 26 39,5 i g
SR15V-Y V-M3 | 24 34 41 26 — | M4x7 | 09| 6 | 195 | 6 5,5 ez
SZ
SR20W  W-M® 66,5 32 46,7 o35
SR 20 V V-M®) 28 42 48 32 _ M5x8 278 75 | 22 6 12 = =
: <
SR 25 W-Y W-MY34 4 83 35 M 59 o 12 =
SR25V-Y V-MY3 | 33 8 | 60 | 3B | — 6x9 | 352 | 8 6 ’ =
SR 30 W W-M?) 97 40 69,3
SR 30V V-M?® 42 60 68 40 _ |M8x12 40,4 9 32,5 8 12
SR35W  W-M¥ 11 50 79
SR35V  V-MY 48 70 | 7g | 50 | T |M8x12| 45, | 13 | 365 | 85 | 12
SR 45 W 60 86 | 126 60 60 |M10x15| 90,5 | 15 475 | 11,5 | 16
SR 55 W 68 100 156 75 75 |M12x20| 117 17 545 | 12 16
SR70T 85 126 195 90 90 |M16x25|147,6 | 25 70 12 16
SR 85 T5® 110 156 | 180 | 100 80 |M18x30| 130 25 91,5 | 27 12
SR 100 T56) 120 178 200 120 100 |M20x35| 150 30 (101 32 12
SR 120 T9 110 205 235 160 120 |M20x35| 180 24 95 14 13,5
SR 150 T 135 250 | 280 | 200 160 |M20x35| 215 24 113 17 13,5

" W wariantach z oznaczeniem M wézek, szyny i kulki wykonane sg ze stali nierdzewne;.

2 Wzér kodu zamodwieniowego podany jest na stronie 160.

% Na zyczenie w tych typach réwniez ptytki koncowe moga by¢ wykonane ze stali nierdzewne;.

4 Symbol Y oznacza, ze otwory do $rub mocujacych szyn wykonane sa dla wielkosci SR15W/V pod $ruby wielkosci
M4 a dla SRW/V pod $ruby rozmiaru M6. Bez takiego symbolu szyny przystosowane sa pod $ruby rozmiaru odp.
M3 i M5.

5 Prowadnice kompaktowe wielkosci SR85T lub wiekszych sg produktami pét-standardowymi. W celu uzyskania blizszych
informacji prosimy o kontakt z TR lub Hennlich.

6 W typach SR85T i SR100T smarowniczki znajduja sie z boku wdzka.

7) Standardowe dfugosci szyn podano na stronie 167.

8 Dopuszczalne momenty statyczne M,, Mg i M podane sa na stronie 159.
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Typ SR-W Typ SR-V
(duze obcigzenie) (rednie obcigzenie)
Jednostka: mm
Szer. Wymiary szyny 7 Nosnos¢ @ Ciezar
smarowniczka W, Wysokos¢ C C, | wozek szyna
0,05 | W, M F dy X dy, X h kN kN lkg| | |kg/m|
9,51 19,3 | 0,2
PB1021B 15 9,5 12,5 60 3,5 X6 X45 539 11,1 0,12 1,2
12,5 252 | 0,3
B-M6F 20 11 18,5 60 6 X 9,5 X% 8,5 716 | 14,4 0,2 2,1
20,3 | 395 | 04
B-M6F 23 12,5 18 60 7x11 %9 11,7 225 | 0,3 2,7
30 56,8 | 0,8
B-M6F 28 16 23 80 7 X 11 X9 17,2 325 | 05 4,3
417 | 772 | 1,2
B-M6F 34 | 18 27,5 80 9 x 14 x 12 38 | 441 | 08 6.4
B-PT1/8 45 20,5 | 35,5 | 105 11 X 17,5 X 14 55,3 | 101 2,2 11,3
B-PT1/8 48 26 38 120 14 x 20 x 17 89,1 | 157 3,6 12,8
B-PT1/8 70 28 47 150 18 X 26 x 22 156 266 7,0 22,8
A-PT1/8 85 35,5 | 65,5 | 180 18 X 26 x 22 120 224 10,1 34,9
A-PT1/8 100 39 70,3 | 210 22 X 32 X 25 148 283 14,1 46,4
B-PT1/4 114 45,5 | 65 230 26 x 39 x 30 279 377 — —
B-PT1/4 144 58 77 250 33 X 48 X 36 411 537 — —
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www.akcesoria.cnc.info.pl

Akcesoria CNC

16-300 Augustow

ul. Klubowa 4

e-mail: biuro@cnc.info.pl
tel/fax: +48 87 644 36 76
tel: 602 726 995

Elementy budowy maszyn i1 urztdzefn przemysowych

Elementy do budowy:
frezarek, tokarek, wypalarek plazmowych
| innych obrabiarek numerycznych

silniki krokowe , sterownie cnc
sterowniki silnikow krokowych
serwomotory i sterowniki serwo
elektrowrzeciona

So¢yska liniowe i inne
prowadnice liniowe - szynowe
listwy i ko*a zébate XYYy e
pasy zébate oraz ko%a do paséw zé&batych reaqaan
eruby i nakrétki trapezowe ey

sprzégla

falowniki

aluminiowe profile konstrukcyjne
elementy elektroniczne

przeguby, waki, wielokliny

saficuchy rolkowe i tulejkowe,
wysokojakoeciowe IWIS, w wykonaniu
specjalnym oraz akcesoria

prowadnice ‘aficucha, napinacze oraz ko‘a

waki zébate

pasy zébate do przenoenikow pokryte NFT,
NFB, Linatex, Tenatex, PU, Porol, HC,
Neopren, i innymi

pasy klinowe w ro,nym wykonaniu oraz ko’a
do pasow klinowych

pasy i kosa Micro -V B S
tuleje mocujtce samocentrujice i zwykde, _
Taper lock




